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| 1) VARIATEUB 50A pour motgur gauche C |

2) VARIATEUR 50A pour moteur droit
3) VARIATEUR 30A pour verin direction

13

4) CARTE PC 555

5) EMBASE Jager 12 cts/F pour verin
6) EMBASE Jager 4 cts/M pour 48V
7) EMBASE Jager 17 cts/F pour moteur droit 1
8) EMBASE Jager 17 cts/F pour moteur gauche
9) EMBASE Contact 12 cts/F pour codeur Absolu
10) Repartiteur Legand 0/48V

11) Relais 5V pour les 2 freins G/D

12) Relais 24V pour les 2 moteur G

13) Relais 24V pour les 2 moteur D BE
14) Connecteur Sub D 9 cts/F noeud 1
15) Connecteur Sub D 9 cts/F noeud 2
16) Embase Din 6 cts femelle
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1: EMBASE JAGER 8Cts/F CURTIS ET ON/OFF
2: EMBASE JAGER 12Cts/F A/U ET 5V
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